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Este trabalho foi desenvolvido na UHE Souza Dias (Jupid), gerenciado pela CESP -
Companhia Energética de Sdo Paulo e com elevados niveis de infestacdo de
plantas submersas. As plantas submersas podem se deslocar com o fluxo de
agua e obstruir painéis de grade que protegem a tomada de agua das turbinas,
reduzindo a producgéo de energia elétrica. Para este reservatdrio, imagens re-
centes obtidas pelos satélites Landsat e lkonos foram utilizadas para determinar
os niveis de infestagcdo com plantas aquaticas posicionadas abaixo ou acima da
linha da agua. Imagens obtidas entre 1985 e 2002 foram utilizadas para reconstituir
o histérico da infestacdo do reservatdrio por plantas aquaticas. As informacdes
obtidas para este periodo foram correlacionadas com eventos de maior relevancia
destacando-se o enchimento do reservatério de trés irméaos (1990-1991) e a
alteracdo da rotina de operagéo da UHE Souza Dias (Jupia), UHE Trés Irméaos e
UHE llha Solteira (a partir de 2000). A comparacao entre as imagens de 1985 e
2000 permitiu localizar areas correspondentes a expansdes das infestacdes
com plantas emergentes que poderiam ser utilizadas para a deposi¢éo de plantas
submersas mecanicamente coletadas. A partir de um DGPS, um computador
portatil e registradores de informacdes, foi desenvolvido um sistema de navegacéo
e controle de tempos que permitiu orientar o trabalho da colhedora de plantas
aquaticas Aquamarine H10-800, avaliar a sua capacidade operacional e estimar
as quantidades de plantas submersas presentes no reservatério.
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